ALS1

ALIMENTATORE
FEEDER
ZUFUHRER
ALIMENTADOR

56860




LEURMECCANICA-SHOES si riserva il diritto di
apportare modifiche senza obbligo di preavviso.

EURMECCANICA-SHOES reserves the right to
make changes without previous notice.
EURMECCANICA-SHOES behalt sich das Recht vor,
Anderungen anzubringen, ohne zur vorherigen
Ankundingung verpflichtet zu sein.

A EURMECCANICA-SHOES reserva-se o dereito de
efectuar modificacdes sem pré-aviso.

CARATTERISTICHE FUNZIONALI CARATTERISTICHE TECNICHE - TECHNICAL DATA
Alimentatore automatico con caricamento del magazzino suole TECHNISCHE DATEN - CARACTERISTICAS TECNICAS
dall'alto ed espulsione della suola per mezzo di uno spingitore

che agisce sull'ultima suola del pacco. La cadenza é regolabile / 'E'. ’,,, m @
pneumaticamente e permette di adeguare il ritmo di lavoro =

con le macchine che la seguono. Il trasporto avviene per *230/400 V 50 Hz 1800

mezzo di due rulli in gomma collegati ad un motoriduttore. e sphases 0,185 Kw oot - pareah 145 | 6 bar

* Altre tensioni e frequenze a richiesta.
Different voltages and frequencies on request.
Andere Spannungen und Frequenzen auf Wunsch.

FUNCTIONAL DESCRIPTION Outras tensdes e frequéncias se forem pedidas.
Automatic feeder with loading of the sole magazine from above
and ejection of the sole by means of a pusher which ejects the
last sole on the bottom of the pack. Ejection rate can be set pneu-
matically in order to adapt the rhythm to the following machines.
Conveyed by means of two rubber rollers connected to a reduc-
tion gear motor.

FUNKTIONSDATEN

Automatischer Zufiihrer mit Beladung des Sohlenspeichers von A B @
oben und Ausstol? der Sohle durch einen Schieber, der auf die
letzte Sohle unter dem Paket druckt. Der Takt ist pneumatisch ein- 1.500 790 415
stellbar, so daf3 der Arbeitsrhytmus sich an dem der folgenden

Maschinen ausrichten kann. Der Transport erfolgt durch zwei mit
einem Getriebemotor verbundene Gummiwalzen.

CARACTERISTICAS DE FUNCIONAMENTO

Alimentador automatico com carregamento do depdsito das solas
por cima e expulsdo da sola mediante um empurrador que atua
sobre a Ultima sola subjacente ao pacote. A cadéncia é regulavel
de forma pneumatica e permite de adaptar o ritmo de trabalho as
méaquinas que seguem-no. O transporte da-se mediante dois
rélos de borracha conectados a um motoredutor.




